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Instrukcja instalowania

Elektroniczny regulator przegrzania
Typu EKE 1B

Wstep

Regulator przegrzania EKE 1B znajduje zastosowanie tam, gdzie nalezy doktadnie regulowac
przegrzanie, a wiec typowo w komercyjnych uktadach klimatyzacji, w pompach ciepta, w
komercyjnych i handlowych urzadzeniach chtodniczych oraz w instalacjach przemystowych.
Sterownik moze pracowac z zaworami: Danfoss ETS 6 / ETS / ETS Colibri®, KVS / KVS Colibri®
oraz CCM / CCMT/ CTR.

Materiat Zrédtowy: Szczegétowe dane zawarto w specyfikacji sterownika EKE. Wiecej informagji
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ZASILANIE

CHARAKTERYSTYKA TECHNICZNA

Sterownik EKE posiada zasilacz impulsowy z izolacjg galwaniczna.
24V AC £ 20%, 50/60 Hz. Maksymalny pobér mocy: 18 VA.
Napiecie wejsciowe (DC): 24V DC + 20%, 15 W.

WEJSCIA/
WYJSCIA RODZAJ LICZBA |PARAMETRY
Maks. napiecie wejsciowe 15V
Nie podtacza¢ Zrédet napiecia do niezasilanych urzadzern bez ograniczenia
natezenia pradu na wejsciach analogowych (sumarycznie 80 mA).
Diagnostyka w obwodzie otwartym dla wejscia napieciowego Al4
Al3 (Pe)
Wejécia Napieciowe ) 0 -5V ratiometrycznie
analogowe Al4
0-5V,0-10V
Termistorowe 5 Al1 (S3, 54), Al2 (S2)
(NTC) Czujniki temperatury NTC, 10 kQ przy 25°C
Zasilanie 1 5V+
pomocnicze Zasilanie czujnika: 5V DC/ 15 mA, ochrona przeciw przecigzeniu okoto 150 mA
DI1, DI2
. ) Prad ciggly minimum 1 mA
Zv?:f)f/:/ae ztgkéa ieciowe 2 Prad czyszczenia 100 mA przy 15V DC
4 Zhapiciow On:RIL<=3000
Off:RIH>=35kQ
C1-NO1
Wyjscie Prrekaznik 1 Normalnie otwarte: 3 A ogélnego przeznaczenia, 250V AC, 100 k cyk!
cyfrowe Normalnie otwarte: 3 A indukcyjne (AC-15), 250V AC, 100 k cykl
Normalnie zamkniete: 2 A ogélnego przeznaczenia, 250 V AC, 100 k cykl
Zawory krokowe A1, A2, A3, A4
Wyjsécie bipolarnego i unipolarnego silnika krokowego:
- Zawory Danfoss ETS / KVS /ETS C/KVS C/CCMT 2 - CCMT 42/ CTR
(zielony, czerwony, czarny, biaty)
Silnik Bipolarny / -ETS6/ CCMT 0/ CCMT 1 (czarny, czerwony, zotty, pomaranczowy)
krokowy  |unipolarny ! Inne zawory:
- predkos¢ 10 - 400 pps
- tryb napedu 1/8 mikrokrokéw
- maks. prad szczytowy: 1,2 A (848 mA RMS)
- maks. napiecie zasilania 40 V
- maks. moc wyjsciowa 12 W
Bateria VBATT: 18 - 24V DC (zalecane 24 V DC):
podtrzy- 1 - maks. prad baterii: 850 mA przy 18V
mujaca - alarm baterii zataczy sie ponizej 16 V DC i powyzej 27 V DC
RS485
fani RS-485 RTU 1 Izolacja galwaniczna
Przesytanie Brak zakoriczenia magistrali
danych
CAN 1 CAN-RJ
Zfacze RJ do bezposredniego podtaczenia i zasilania panelu sterowniczego (MMI).
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CHARAKTERYSTYKA OGOLNA | OSTRZEZENIA

OBUDOWA ZTWORZYWA SZTUCZNEGO
- Montaz na szynie DIN zgodnie z EN 50022
- Tworzywo samogasnace VO wg IEC 60695-11-10 i testowane rozzarzonym/goracym drutem o temperaturze 960°C zgodnie z IEC 60695-2-12
- Test kulowy: 125°C wg IEC 60730-1. Prad uptywowy > 250V zgodnie z IEC 60112

INNE
- Warunki robocze CE: -20T60, wilgotnos¢ wzgledna 90% bez wykraplania
- Warunki przechowywania: -30T80, wilgotno$¢ wzgledna 90% bez wykraplania
- Integracja z urzadzeniami Klasy | lub Il
- Stopien ochrony: IP20 oraz IP40 tylko dla panelu przedniego
- Okres przepiecia elektrycznego miedzy odizolowanymi czeéciami: diugi
- Do uzytku w $rodowisku o normalnym poziomie zanieczyszczenia
- Kategoria odpornosci na ciepto i ogier: D
- Odpornos¢ na przepiecia: kategoria Il
- Klasa i struktura oprogramowania: klasa A

ZGODNOSC CE
Produkt zaprojektowano zgodnie z nastepujacymi aktami unijnymi:
- Dyrektywa niskonapieciowa 2014/35/EU
- Zgodnos¢ elektromagnetyczna EMC: 2014/30/EU oraz z nastepujacymi normami:
- EN61000-6-1, EN61000-6-3 (odpornos¢ na srodowisko budynkéw mieszkalnych, komercyjnych i przemystu lekkiego)
- EN61000-6-2, EN61000-6-4 (odpornos¢ i standardy emisji dla srodowiska przemystowego)
- EN60730 (Elektryczne ukfady automatycznej regulacji dla urzadzer uzytku domowego i podobnego)

OSTRZEZENIA OGOLNE

- Inne wykorzystanie urzadzenia niz opisane w niniejszej instrukgji jest niewtasciwe i nieakceptowane przez producenta

- Nalezy sprawdzi¢, czy warunki instalacji i uzytkowania urzagdzenia odpowiadajg podanym w instrukcji, szczegdlnie pod wzgledem napiecia
zasilania i warunkéw srodowiskowych

- Urzadzenie zawiera podzespoty elektryczne pod napieciem. Dlatego wszelkie czynnosci serwisowe i konserwacyjne moze prowadzi¢ tylko
wykwalifikowany personel

- Urzadzenie nie moze petnic roli zabezpieczenia

- Odpowiedzialno$¢ za zranienie badz uszkodzenie z powodu niewtasciwego postugiwania sie urzadzeniem ponosi wytacznie uzytkownik

OSTRZEZENIA W ZAKRESIE INSTALOWANIA

- Zalecany montaz w pozycji pionowej

- Instalacja musi odpowiadac lokalnym normom i przepisom

- Przed manipulowaniem przytaczami elektrycznymi nalezy odtaczyc urzadzenie od zasilania gtéwnego

- Przed jakimikolwiek czynno$ciami konserwacyjnymi nalezy odtaczy¢ wszystkie przytacza elektryczne

- Ze wzgledoéw bezpieczenstwa urzadzenie nalezy umiesci¢ w panelu elektrycznym, bez dostepu do elementéw pod napigciem

- Nie wystawiac urzadzenia na dziatanie strug wody ani powietrza o wilgotnosci ponad 90%

- Nalezy unikac kontaktu urzadzenia z gazami korozyjnymi badz zanieczyszczonymi, naturg, atmosferg palng lub wybuchowa, pytem; unikac
wptywu silnych drgan i wstrzasow, duzych i szybkich zmian temperatury otoczenia, ktére w pofaczeniu z wysoka wilgotnoécia moga prowadzi¢
do wykraplania wilgoci oraz silnych zaktécer magnetycznych i radiowych (np. z anten transmisyjnych)

- Nalezy zwraca¢ uwage na dopuszczalne obcigzenie pradowe poszczegdlnych przekaznikdw i przytaczy

- Uzywac koricdwek kablowych dostosowanych do danego przytacza. Po dokreceniu sruby przytacza nalezy lekko pociagnac przewdd w celu
sprawdzenia pewnosci jego zamocowania

- Uzywac odpowiednich przewoddw transmisji danych. Wiasciwe rodzaje przewodow i zalecenia dla nastaw zawarto w specyfikacji technicznej
sterownika EKE

- Nalezy stosowac jak najkrétsze przewody czujnikdw i wejs¢ cyfrowych oraz unikac spiralnego ich uktadania wokét urzadzen elektrycznych.
Izolowac od obcigzen indukcyjnych i przewoddw zasilajacych w celu ochrony przed zaktéceniami elektromagnetycznymi

- Unikac dotykania i przyblizania sie do urzadzen elektronicznych zamontowanych na panelu elektrycznym ze wzgledu na mozliwos¢
wyladowar elektrostatycznych

OSTRZEZENIA NA TEMAT WYROBU
- Zasilac urzadzenie za pomoca transformatora 24V AC klasy Il
- Podtaczenie zasilania gtéwnego do wejs¢ sterownika EKE grozi trwatym uszkodzeniem regulatora
- Zaciski baterii podtrzymujacej nie stuzg do fadowania urzadzen
- Podtrzymywanie bateryjne — W przypadku zaniku zasilania sterownik zamknie zawory silnikowe
- Nie podtaczac zasilania zewnetrznego do wejs¢ cyfrowych, gdyz grozi to zniszczeniem regulatora
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Montaz na szynie DIN i demontaz
Sterownik mozna zamontowac na 35 mm szynie DIN za pomocg zatrzasku i ogranicznikiem

zabezpieczy¢ go przed przesuwaniem. Zdjecie regulatora z szyny nastepuje po delikatnym
odciagnieciu dzwigni zatrzasku umieszczonej u dotu obudowy.

Podtaczenia sterownika EKE 1B

RS485 WEJSCIA ANALOGOWE / CYFROWE ~ CAN-RJ

CANRJ

Superheat controller
EKE 1B - 080G5350

Danfoss
80G8287A.01

~/
S +/~
<) GND

PWR24V  Bateria ZAWOR WYJSCIE
KROKOWY CYFROWE

© Danfoss | DCS (rm) | 2020.04

DKRCC.PI.RS0.C7.49 | 4



Dot

Przytacza sterownika EKE 1B Sterownik nadrzedny

Panel MMIGRS2

i
i é 080G0294 (opcjonalnie)
= 2 ]
- Q £ g e
Sie¢ nadzorcy EKE g o g %) RE "
= a822 239 5%
Z O = ST MMIMYK
. wn (s} oUe ZEZQ] I} 9
Przewdd © 14 pre o) 3 Kol
7 przytaczeniowy | 3§ = @~ H
o AKS 060G1034 | & © !
1 O35 i
T oo KoolProg !
)
:
a2

2
Przetwornik ci$nienia a) CANRJ
np. AKS 32R Asgllszasgs8 2z =s

Oprogramowanie
PC KoolProg

= = *Uwaga: Nieuzywane wejscie DI1
(On/OFF) trzeba zewrzec
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EKE 1B - 080G5350

Danfoss
80G318.10
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Montaz czujnika: Czujnik temperatury

Danfoss
60G496.11

Danfoss
84N365.11

Pasta
przewodzaca Wylot parownika

13/s" i wigksza
35 mm i wigksza

A

Wazne uwagi

+ Czujnik umiescic¢ na powierzchni .

czystej, bez farby. . ' k |
+ Skorzystal z pasty przewodzacej C | D) ! . ,
ciepto i zaizolowac czujnik. o 0 D | I |
. | I
- Dla doktadnosci pomiaru czujnik C_{ |l | 1 1 I
zainstalowac najdalej 5 cm _ D | i .
od wylotu parownika. (@n ) I ! : )
C = r— — H% % %é =

Blisko

Parownik .
parownika

Przetwornik cisnienia
+ Montaz przetwornika cisnienia jest mniej newralgiczny. Trzeba go jednak podtaczy¢ blisko czujnika temperatury,

tuz za parownikiem i pionowo w gére. Dobra praktyka jest dobér przetwornika na srednie obcigzenie
réwne 40-60% zakresu pomiarowego.

« Zratiometrycznego sygnatu z przetwornika cisnienia moze korzysta¢ do 5 regulatoréw EKE. Dla prawidtowego
odbioru sygnatu przez wszystkie jednostki, do kazdej trzeba poprowadzi¢ wszystkie trzy przewody
(uziemienie, 5 Vi sygnat wyjsciowy przetwornika).

Zasilanie
« Dopuszcza sie wspdlne zasilanie regulatoréow EKE.

+ Dobrg praktyka jest zachowanie polarnosci przewoddw zasilajacych.
Wybor wspdlnego zasilania zalezy od sumarycznej liczby jednostek i uzywanych zaworoéw.

Danfoss
80G295.10

-
Superheat controller Superheat controller Superheat controller
EKE 1x - 080G5xxx EKE 1x - 080G5xxx EKE 1x - 080G5xxx
N Lo . B . N Bl P - 4
ol[ooo0] (@00 [coal [0 0600 © 0

Zasilanie

B {2 N I N I N
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Wyjscia przekaznikowe

Regulator EKE 1B posiada 1 wyjscie przekaznikowe:

+ Typu SPDT (jednobiegunowy, dwupotozeniowy). Mozna do niego podtaczy¢ zawor elektromagnetyczny
albo urzadzenie alarmowe.

+ Do wyjscia przekaznikowego nie wolno bezposrednio podtaczac obcigzenia pojemnosciowego
w rodzaju diod LED czy uktaddw sterowania ON/OFF silnikami EC. Kazde takie urzadzenie trzeba
podtaczy¢ za pomocg odpowiedniego stycznika.

Diugosé przewodu
Do regulatora EKE mozna przytaczy¢ przewody o maksymalnej dtugosci jak ponizej.

Dtugos¢ przewodu Przekréj przewodu min. / maks.
[m] [mm?]

‘r"":;?;‘il‘:v’v‘:)'°9°""e (pradowe/ maks. 10 014/1,5
Czujnik temperatury maks. 10 *) -
Zawor krokowy maks. 30 0,14/1,5
Zasilanie maks. 5 0,2/2,5
Wejscie cyfrowe maks. 10 014/1,5
Wyjscie cyfrowe - 0,2/2,5
Panel sterowniczy (MMI) maks. 3 przez CANRJ -
Transmisja danych maks. 1000 0,14/1,5
Przewody *)

« Maksymalna dtugos¢ przewodu miedzy regulatorem i zaworem zalezy od wielu czynnikéw, jak istnienie lub brak
ekranowania przewodu, rozmiar przewodu, moc wyjsciowa czy kompatybilnos¢ elektromagnetyczna.

« Okablowanie regulatora i czujnika nalezy dobrze odseparowac od przewodu zasilania gtéwnego.

« Podtaczenie czujnika przewodem dtuzszym niz podano moze pogorszy¢ doktadnosé pomiaru.

A Ostrzezenie

Przewody czujnika i wejs¢ cyfrowych nalezy jak najdalej (przynajmniej 10 cm) odsuna¢ od przewodow
zasilajacych urzadzenia, aby wyeliminowac zaktocenia elektromagnetyczne. Przewodéw zasilajacych
i czujnikowych nie wolno uktada¢ w tych samych kanatach (wtaczajac te w panelu elektrycznym).

Podlaczenie magistrali MODbus

« Do pofaczen w sieci MODbus najlepiej nadaje sie ekranowana skretka o rozmiarze 24 AWG, pojemnosci 16 pF na
stope i impedancji 100 Q.

Regulator wyposazono w izolowany interfejs magistrali RS485, z wyprowadzonymi przytaczami (patrz opis
przytaczy).

Maksymalna liczba urzadzen jednoczesnie przytaczonych do wyjscia RS485 wynosi 32.

Przewdd RS485 posiada impedancje 120 Q i dtugos¢ maksymalna 1000 m.

Oba konce magistrali zaleca sie zakonczy¢ rezystorem 120 Q.

Czestotliwos¢ transmisji danych (szybkos¢ transmisji) regulatora EKE moze przyjac jedna z nastepujacych wartosci:
9600, 19200 albo 38400, domyslnie 19200 8 E 1.

DomysIinym adresem jednostki jest 1, co mozna zmieni¢ parametrem ,G001 Controller adr.”.

Danfoss
84N404.10

Szczegotowy opis instalacji MODbus i nastaw parametréw oprogramowania znajduje sie w:
Specyfikacji technicznej ,Regulator przegrzania EKE” oraz “EKD EIM Data Communication Modbus RS485 RTU".
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Wyjscie dla silnika krokowego

+ Wszystkie zawory sterowane sa dwupotozeniowo, z napieciem zasilania 24 Vi regulacja natezenia przeptywu pradu.

+ Zawdr silnikowy podtacza sie do odpowiednich przytaczy (,Stepper Valve” - patrz opis przytaczy) za pomoca standar-
dowego przewodu M12.

« Zawory z silnikami krokowymi inne niz marki Danfoss wymagaja konfiguracji odpowiednich parametréw sterowania

zaworem, jak opisano w instrukcji obstugi regulatora.
+ Nastawa domyslng dla zaworu w EKE 1B jest: brak.

- Nalezy wprowadzi¢ odpowiednig nastawe rodzaju zaworu dla parametru 1067 (,Valve configuration”
- ,Konfiguracja zaworu”). Rodzaje zaworéw zestawiono w rozdziale ,Identyfikacja parametréw”.

Podtaczenie przewodu do zaworu
ETS Colibri / KVS Colibri/ ETS / KVS / CCM / CCMT / CTR

Przewo6d Danfoss M12 Biaty Czarny Czerwony Zielony
Zaciski ETS / KVS/ CCM 3 4 1 2
Zaciski ETS Colibri® / KVS Colibri / CCMT/CTR Al A2 B1 B2
Zaciski EKE Al A2 B1 B2
Symbole zaciskow z powyzszej tabeli zamieszczono w specyfikacji wyrobu.

ETS 6
Kolor przewodu Pomaranczowy Z6tty Czerwony Czarny Szary
Zaciski EKE Al A2 B1 B2 Nie podtaczony

Wytyczne dla podtaczenia zawordéw z silnikami krokowymi marki Danfoss za pomoca dtugich przewodéw M12
« Dtugie przewody pogarszaja jakos¢ pracy.
« Mozna temu zaradzi¢ zmieniajgc parametry sterowania zaworu. Wskazéwka dotyczy standardowego rodzaju

przewodu do podtaczania silnikow krokowych firmy Danfoss.

Zalecany rozmiar i dtugos¢ przewodu taczacego regulator EKE i zawor z silnikiem krokowym

Dtugos¢ przewodu Tm-15m 15m-30m 30m-50m
Przekroéj przewodu 0,5 mm? 0,75 mm? 1,0-1,5 mm?
Nastawa parametréw dla dtugich przewodéow M12

Tm-15m 15m-30m 30m-50m

Zawor

Zmienic¢ nastepujacy parametr

ETS 12C-ETS 100C
KVS 2C - KVS 5C

Wartos¢ domysina

1028 Prad zasilania silnika
=925 mA w piku

1028 Prad zasilania silnika
=1000 mA w piku
1065 Cykl pracy zaworu = 90%

ETS 12.5-ETS 400
KVS 15 - KVS 42
CTR 20

CCMT 2-CCMT 8
CCM 10 - CCMT 40

Wartos¢ domysina

1028 Prad zasilania silnika
=200 mA w piku

1028 Prad zasilania silnika
=300 mA w piku

1028 Prad zasilania silnika

1028 Prad zasilania silnika

ETS6 Wartos¢ domysina —270 mA w piku —350 mA w piku

CCMT 0 Wartoé¢ domyéina S;gOPr:?: ‘ila;iiI::ia silnika I=0§§0Prr:: :Va;iilz:ia silnika
CCMT 1 Wartoé¢ domyéina IIOLZ‘ZOPEEJ\ \zA;Ia;iiIElr:ia silnika IzoggoPrrsz \zNa_;iiIESia silnika
CCMT 16-CCMT42 | Wartosé domysina | %202 \fv"‘;'lfﬂia Al e i‘;";‘:iﬂ'a silnika
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Sygnalizacja

(A) Dwie diody LED dla statusu pracy

« ciagly zielony = zasilanie wtaczone

+ migajacy zielony = przesyt danych / inicjacja
+ migajacy czerwony = alarm / btad

(B) Dwie diody LED dla stanu zaworu

+ migajacy czerwony = zawor sie zamyka

+ ciagty czerwony = zawor catkowicie zamkniety

+ migajacy zielony = zawor sie otwiera

+ ciagty zielony = zawor catkowicie otwarty

+ migajacy zielony i czerwony = alarm zwigzany z zaworem

PANEL UZYTKOWNIKA

Regulator EKE 1B nastawia sie z wykorzystaniem jednego z nastepujacych urzadzen:
1. Komputera z oprogramowaniem Danfoss KoolProg

2. Zewnetrznego panelu Danfoss MMIGRS2

3. Magistrali transmisji danych MODbus RS485 RTU

KoolProg

KoolProg to narzedzie programowe do szybkiej i tatwej konfiguracji regulatoréw EKE. M
Umozliwia zmiane parametréw konfiguracji, kopiowanie nastaw do wielu jednostek, biezaca
kontrole stanu wejs¢ i wyjs¢ oraz szybka, graficzng analize funkcjonowania regulatora.

Oprogramowanie KoolProg mozna pobrac bezptatnie ze strony http://koolprog.danfoss.com. [

Program wymaga podtaczenia PC za pomocg bramki (080G9711).

KoolProg

et
£ acy parameter S
osy P ¢

Mocowanie
przewodu

Zasilanie

Danfoss
80G296B.10

Bramka

Wazna uwaga!

Niezawodne podtaczenie USB do urzadzenia nadrzednego (np. do przemystowego PC) wymaga:

+ Pofaczenia przewodem zaciskéw R i H w przytaczu CAN bramki MMIMYK.

+ Unieruchomienia przewodu w poblizu bramki MMIMYK.

+ Przewodu USB o dtugosci < 1 m.

» Umiejscowienia bramki MMIMYK i poprowadzenia przewodu USB z dala od zrodet zaktécen (falownikdw, silnikow,
stycznikow itp.).
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Panel sterowniczy Danfoss MMIGRS2

ACCCBIOS0GO075

Podlaczenie zewnetrznego panelu MMIGRS2 CANRY
Za pomocg panelu MMIGRS2 mozna konfigurowac
regulator EKE 1A, a takze odczytywac¢ wazne parametry B=—" 50
pracy, jak np. stopien otwarcia zaworu, przegrzanie itp. Hﬂmmm]mﬂm]] o0
[ONG)
= = MMIGRS2

Wazna uwaga:

+ Maksymalna dtugo$¢ przewodu CAN RJ taczacego heammm”e,
panel z regulatorem wynosi 3 m. EKE 1B - 080G5350
» Magistrala CANbus wymaga zakornczenia na obu
konicach w postaci opornika o rezystancji 120 Q. = =
+ Pofaczenie magistrala CANbus eliminuje konieczno$¢
zewnetrznego zasilania panelu MMIGRS2. H]]ﬂ]mﬂmﬂ]m:m H
MMIGRS2 (Widok z tytu) o

can

= =

Gniazdo RJ CAN
dla przewodu <3 m

nsass —
o ©

2
]

Zwarte zaciskiRiH

e |

Gniazdo dla przewodu > 3 m (tylko w EKE 1C)
2-stykowe gniazdo zasilania

4-stykowe gniazdo CANbus

— PwR

W gére
MMIGRS2 (Widok z przodu) Wyjscie / anuluj
Nastepny (w prawo)

Poprzedni (w lewo)
Enter (Zatwierdz)

W dét

Widok podstawowy /— Pomoc
Etykieta regulatora ABCD1V «— Sygnalizacja alarmu
(Nazwa uktadu)

) Wartos¢
Odczyt priorytetowy odniesienia
Status
Temperatura parowania
Cisnienie parowania 52-53-54
Stopien otwarcia zaworu temperatury

Uwaga: Nastawianie i dostep do menu serwisowego wymagaja wymagajg logowania za pomoca hasta
- domyslnie 100 (dostep codzienny/podstawowy), 200 (dostep serwisowy) badz 300 (dostep
petny/rozruchowy). Do menu logowania przechodzi sie przez dtugie przycisniecie klawisza Enter.

© Danfoss | DCS (rm) | 2020.04 DKRCC.PI.RS0.C7.49| 10



Kreator konfiguracji (Setup wizard) w panelu MMIGRS2

Po wykonaniu wszystkich podtaczen i wigczeniu zasilania, na 5 sekund pojawi sie logo firmy Danfoss, a nastepnie
widok podstawowy.

Dostep do kreatora: wcisnac i przytrzymac klawisz Enter, zalogowac sie hastem dostepu petnego/rozruchowego 300,
przewing¢ w dét menu i wybrac ,Setup wizard”.

Kolejne kroki w kreatorze sa nastepujace:
a) Wybdr jezyka; b) Wybor uktadu; c) Konfiguracja wejsé; d) Konfiguracja wyjsé.

Nastawianie poszczegélnych parametréw odbywa sie w nastepujacej sekwencji:
a) Wybrac¢ odpowiedni parametr

b) Podswietli¢ pierwsza opcje przez wcisniecie klawisza Enter

¢) Przewijajac w gore i w dét wybrac¢ wtasciwa opcje.

d) Zatwierdzi¢ wybor klawiszem Enter.

e) Przewing¢ menu do kolejnego parametru (powtdrzyc kroki od a do e).

Uwaga:

+ Jesli brakuje wiedzy na temat wiasciwej konfiguracji regulatora, nalezy zaakceptowac¢ domysine wartosci
parametréw. Wymagane informacje mozna pozyskac z oprogramowania Danfoss Coolselector2
obliczajgcego parametry robocze i whasciwy stopien otwarcia zaworu.

+ Kreator pozwala nastawic tylko najistotniejsze parametry. Pozostate funkcje (np. alarmy, MOP/LOP itp.)
konfiguruje sie odrebnie po zakoriczeniu pracy z kreatorem.

Kreator konfiguracji dostepny jest tez w programie KoolProg.

Procedura przebiega analogicznie, jak to opisano powyzej dla panelu MMIGRS2.

Szczegotowe informacje zawiera specyfikacja regulatora EKE.

@ Logowanie
hastem:

@ /) Rozruch 300

Serwis 200

Nacisnij Podstawowe 100

i przytrzymaj

/— Esc

Menu statusu Nastawianie i serwis

Kreator konfiguracji

Danfoss
80G294.20
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Dot

Krotki przewodnik po nastawach parametrow

Oproécz kreatora konfiguracji uzytkownik ma do dyspozycji réwniez ten opis szybkiego nastawiania

parametréw dla ogélnych zastosowan.

Poczatek:

Wiacznik gtdwny = Off )
v v

Przed dokonywaniem zmian w nastawach nalezy sie
upewnic, ze wigcznik gtéwny ma wartos¢ OFF.
Nastawa zalezy od wymagan uktadu.

Parametr: R012 Main switch

( Wyboér rodzaju zaworu )—

Wybrac jeden z zawordw firmy Danfoss: ETS, ETS C, KVS,
KVS C, CCM, CCMT, CTR; albo zawér uzytkownika.
Parametr: 1067 Valve Configuration

Tryb pracy
Sterownik — Regulator

v v

Y
( J——

Wybrac sposéb pracy jednostki EKE:
sterownik zaworu czy regulator przegrzania.
Parametr: R102 Operation mode

K N

Soweao b3 [0a0ma |(_ Wrbsreamike }——| iobraredecomis tlodniceo.
EKE 1B Parametr :
Konfigura- ‘
cja sygnatu 1091 - — Wybrac typ czujnika temperatury: EKS, ACCPBT, MBT,
odniesienia dla ( Wybor czujnika )_ Sensata 112CP, Sygnat magistrali transmisji danych
sterownika temperatury Parametr: 1081 - S2 sensor configuration.
Dolne napiecie Dla innych czujnikéw sprawdzi¢ na liscie parametréw.
zewnetrznego 1034
sygnatu odnie-
sienia
Gorne napiecie Wybér przetwornika Wybrac typ przetwornika ci$nienia: AKS 32R, Sensata 112CP,
Zewnetrznego 1035 ciénienia OEM Ratio, NSK, AKS 32 1 - 5V, OEM Voltage, Sygnat
sygr’alu odnie- magistrali transmisji danych
sienia i Parametr: 1085 Pe transmitter configuration.
Dolne natezenie Dla innych czujnikéw sprawdzi¢ na liscie parametrow.
pradu dla
zewnetrznego - ( Okreslenie zakresu Wprowadzi¢ minimalng i maksymalna warto$¢ mierzonego
sygnatu ci$nienia nadci$nienia [bar]. Parametr: 0020 — Pe min., 0021 - Pe max.
odniesienia # Dla innych czujnikéw sprawdzi¢ na liscie parametrow.
Goérne natezenie _ _
pradu dla Wybor sposobu regulacji Wybrac sposob regulacji przegrzania w uktadzie. 1: MSS,
zewnetrznego - przegrzania 2:LoadAp, 3: State, 4: Delta SH.
sygnatu # Parametr: N021 SH reference mode

\odniesienia

)
Okreslenie zakresu wartosci
odniesienia

Wprowadzi¢ minimalng i maksymalng wartos¢ przegrzania
odniesienia dla wybranej metody regulacji.
Parametr: NO09 SH max., NO10 SH min.

v

( Wybér innych funkgji

Opcjonalnie - Wymuszony start, MOP, LOP, alarm, funkcja
termostatu.
Sprawdzi¢ na liscie parametréw.

v

Koniec: Wiacznik gtéwny
=0ON

Trzeba pamigtac o nastawieniu wtacznika gtéwnego na ,ON".
Parametr: R012 Main switch

DI1=ON

TTTITT

}
(

ON = Rozpoczecie regulacji

Parametr: 0002: 0 = Transmisja danych —> Start/Stop;
1 =Wiacznik gtowny

Jeslinie korzysta sie z wejscia DI1, nalezy potaczyc
przewodem zaciski DI1 oraz COM.

© Danfoss | DCS (rm) | 2020.04

DKRCC.PI.RS0.C7.49 | 12



EKE 1B - Identyfikacja czesto wykorzystywanych parametréow

PNU - réwnowazne wobec nr rejestracji MODbus (adres MODbus +1).
Rzeczywiste wartosci sa zapisywane i odczytywane w postaci 16-bitowej liczby catkowitej.
Jest to wartos¢ domysina odczytywana przez MODbus.

przegrzania odniesienia) [%]

Parametr PNU | Domyslnie | Opis
R012 Main switch (Wtacznik gtéwny) 3001 0 0 =regulacja wytaczona; 1 = regulacja aktywna
R102 Operation mode (Tryb pracy) 3002 0 0 =regulator przegrzania; 1 = sterownik zaworu
ng(;zilajgﬁ?nﬁguration (Konfiguracja 3101 1 0 = Transmisja danych -> Start/Stop; 1 = Wtacznik gtéwny
1091 Driver reference configuration
(Konfiguracja sygnatu odniesieniadla | 3282 0 0 = Sygnat napieciowy do OD; 1 = MODbus do OD; 2 = MODbus - kroki
sterownika)
1034 Ext. ref. voltage low (Dolne napie- _ .
cie zewnetrznego sygnatu odniesienia) 3130 0 Zakres 0-10V. Uzywane z1091
1035 Ext. ref. voltage high (Gorne
napiecie zewnetrznego sygnatu 3129 10 Zakres 0-10 V. Uzywane z 1091
odniesienia)
0 = brak zaworu, 1 = zawér uzytkownika
2=ETS12C,3 =ETS 24C, 4 =ETS 25C,5=ETS 50C, 6 = ETC 100C
7=ETS6,8=ETS 12.5,9 =ETS 25,10 =ETS 50, 11 = ETS 100,
12 =ETS 250, 13 =ETS 400
1067 Valve configuration 3132 0 };f Eﬁ' %g:ssfg\\llssjzc 16=KVS5C
(Rodzaj zaworu) _ P
19=CCMTO0,20=CCMT 1
21 =CCMT 2,22 = CCMT 4, 23 = CCMT 8, 24 = CCMT 16, 25 = CCMT 24,
26 = CCMT 30, 27 = CCMT 42
28=CCM 10,29 =CCM 20,30 =CCM 30, 31 =CCM 40
32=CTR20
0 = brak 10 =R503 20 =R407C |30=R417A 40 = R448A
1=R12 11=R114 21=R407A |31 =R422A 41 =R449A
2=R22 12 =R142b 22 =R407B |32=R413A 42 =R452A
3=R134a 13=czynnik |23=R410A |33 =R422D 43 =R450A
uzytkownika
0030 Refrigerant 4=R502 [14=R32 24=R170 |34=R427A  |44=R452B
(Rodzaj czynnika chtodniczego) 3017 0
5=R717 15=R227 25=R290 35=R438A 45 = R454B
6=R13 16 =R401A 26 = R600 36 =R513A 46 = R1233zd(E)
7 =R13B1 17 =R507 27 =R600a |37 =R407F 47 =R1234ze(2)
8=R23 18 = R402A 28 = R744 38 =R1234ze |48 =R449B
9 =R500 19 = R404A 29=R1270 [39=R1234yf |49=R407H
1081 S2 Sensor configuration 3266 0 0 = brak; 1 = EKS 221; 2 = ACCPBT NTC10K; 3 = MBT 153 10K; 4 = 112CP;
(Rodzaj czujnika S2) 5 =Sygnatz MODbus
1083 S3 Sensor configuration 3264 0 0= brak; 1 =EKS 221; 2 = ACCPBT NTC10K; 3 = MBT 153 10K; 4 = 112CP;
(Rodzaj czujnika S3) 5 = SygnatzMODbus
1084 S4 Sensor configuration 3262 0 0 = brak; 1 = EKS 221; 2 = ACCPBT NTC10K; 3 = MBT 153 10K; 4 = 112CP;
(Rodzaj czujnika S4) 5= Sygnatz MODbus
1085 PE transmitter configuration 3270 0 0=brak; 1 =AKS 32R; 2= ACCPBP Ratio; 3 = 112CP;| 4 = OEM Ratio; 5 = NSK;
(Rodzaj przetwornika cisnienia parowania) 6 =AKS 32 1-5V; 7= OEM Voltage; 8 = Sygnat zMODbus
0020 Pe transmitter min. " . P
(Min. ciénienie parowania) [bar g] 3115 -1 Dolna granica zakresu mierzonego nadci$nienia [bar]
0021 Pe transmitter max. . . . PPN
(Maks. ciénienie parowania) [bar g] 3116 12 Gorna granica zakresu mierzonego nadcisnienia [bar]
NO021 SH reference mode (Sposéb _ 1 Ly L3
regulacji przegrzania) 3027 2 0 = State; 1 = LoadAp; 2 = MSS; 3 = Detla temp.
N107 SH fixed setpoint
(Nastawa statego przegrzania) [K] S ’ Zell52=40IK
NO009 SH max. (Maks. przegrzanie) [K] | 3029 9 Zakres4-40K
NO10 SH min. (Min. przegrzanie) [K] 3030 4 Zakres2-9K
N116 SH ref. delta temp. factor
(wspotczynnik temperaturowy 3035 65 Zakres 20 - 100

Szczegébtowa lista parametréw wraz z opisem znajduje sie w specyfikacji requlatora EKE.

© Danfoss | DCS (rm) | 2020.04

DKRCC.PI.RS0.C7.49 | 13



Miejsce na wtasne notatki
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Powigzane wyroby

Dot

Panel MMIGRS2

Zasilacze

Bramka MMIMYK

Panel sterowniczy uzytkownika MMIGRS2

AK-PS

Wejscie: 100 — 240V AC, 45 - 65 Hz
Wyjscie: 24V DC: dostepne z 18 VA,
36 VAi60VA

ACCTRD

Wejscie: 230V AC, 50 - 60 Hz
Wyjscie: 24V AC, dostepne z 12 VA,
22VAand 35 VA

Bramka MMIMYK do podtaczenia
regulatora EKE do komputera PC

z odpowiednim oprogramowaniem
do nastawiania parametrow

i rejestracji danych, np. KoolProg.

Przetworniki ci$nienia

Czujniki temperatury

s

/

Przetwornik ci$nienia AKS
Dostepny z sygnatem ratiometrycznym lub
4-20mA.

NSK
Ratiometryczny przetwornik cisnienia

XSK
Przetwornik ci$nienia 4 — 20 mA

PT 1000

AKS jest czujnikiem temperatury o
wysokiej doktadnosci

AKS 11 (preferowany), AKS 12, AKS 21;
ACCPBT PT1000

Czujniki NTC

EKS 221 (NTC-10 KQ), MBT 153
ACCPBT

Czujnik temperatury NTC (IP 67 /68)

Przew6d ACCCBI

Zawory z silnikami krokowymi

Przewod M12

© Wi,

Przew6d ACCCBI do podtaczenia panelu MMI
i bramki.

Regulator EKE moze pracowac

z zaworami silnikowymi marki Danfoss
z silnikami krokowymi, tj. Danfoss ETS 6,
ETS, KVS, ETS Colibri®, KVS colibri®,
CTR, CCMT.

Przewéd M12 z wtyczka katowa
do potaczenia zaworu z silnikiem
krokowym marki Danfoss

z regulatorem EKE.
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